ROVAUMK DK RKi.CKH'K 




umiSTCRE OES AFFAIRES CCONOMIOUES 



BREVET D'INVENTION 



Mis an lecture le 



\ 6 -O'i- 1981 



Lc MInistrc des Affaires Economlques, 

Vu la hi du 24 moi 1$$4 sur ics hrt vef^ d' invention ; 



Vu u procf s-verbal drctsi le 29 decesbre '^bO ^ ".p Op 
Ser\'ice de la Propriete iadustrielle ; 

ARRETE : 

Article 1* — rfi'/uT^ d Mr. Michel DZKZY3ZR, 
' Hallebaan Zuid, "-20, 9^02 Meerbeke, 

repr. par 1* Office Biebuyck a Bruxelles, 



un bre^a ifimcnuon pour : Dispositif pour la f abric^iti ?n de fcalettes 
dt cereales expansees , notazment de rir, et produit 
cbtenu. 



Article 2. — Ce brevet lui est dilivre sans examcn pr^alMc. o ses rtsques et 
rv'itx. \an^ vacant son dr la rcolit^, de la nouveauti ott du meritr dc Vimentton, soit 
/*• f\'\ifcnmJe de to de^cnptton. et xans prijudtce du droit drs tiers. 

An present urrt'te Jfmeurera i*>int urt dt'J doubles de la sptxtftdttum de Vinventum 
'nn'nuurr Jeurif^t'f it t \ * ntuvtitnst tu devsim) ii^ni'S pttr I' i ft tt'rrs St* et dtpou'^ u tttpput 
'if ttrniandt dt hn-it'i 

BruxeUe,.U 15 jativier '^'^r.' 

PAR DELCOATION SPECIALE : 



BAD ORIGINAL 



79 058 :..:*...••..-..• .. 



BREVET D' INVENTION 



Dispositif pour la fabrication de galettes de c§r€ales expans§es, 
nctarnment de riz, et produit obtenu. 



Domandc'jr ct invcntcur : Michel DEKEYSER 



BAD ORIGINAL 



•« #• •« •••• 

• • •« 

• • •• • V** * 

« »• • vf V * 



La pr^sente invention a pour objet un dispositif pour 
la fabrication de galettes de c§r§ales expans6es, notanunent de 
riz, d ' une grande robustesse et d'une grande fiabilit§ en ce qui 
concerne les dimensions des galettes obtenues* 

II est connu de r^aliser des galettes de riz 31 l*aide 
d*un moule constitu^ d*un poin^on et d'une matrice# en mettant en 
oeuvre un proc§d$ comportant les Stapes suivantes: 

- d^pCu d'une quantity pr§d6termin6e de riz sur le poingon 

- fermecure du moule par engagement du poin^on portant le riz 
dans la matrice 

- compression du riz par le poin^on contre le fond chauff§ de 
la matrice 

- expansion du riz par un retrait limits et brutal du poin^on 
jusqu'a une position pr§d§termin§e oil il continue a coop6- 
rer avec la matrice pour maintenir le riz en cours d 'expan- 
sion dans le moule 

- ouverture du moule par d4gagement du poinfon de la matrice. 

Dans ce proc^d^ , I'^tape la plus importante en vue de 
la constitution de la galette de riz est 1 'expansion, qui doit 
5tre aussi rapide que possible pjur obtenir une galette de quali- 
ty. De plus, le retrait du poin(jonr limits a une position dans 
laquelle il continue d coop^rer avec la matrice pour emp^cher toute 
fuite du riz hors du moule lors de son expansion, doit demcurer 
auLsi invariable que possible au cours des fabrications successi- 
ves, pour garantir une fipaisseur constante aux galettes r^alis^es, 
ainsL que pour garantir l'6tanch§it§ du moule au riz en expansion. 
A ce jour, divers dispositifs ont §t§ proposes pour la mise en 
oeuvre de ce oroc^d^, qui tous utilisent un poingon mobile, anim6 
d'un mouvement de va-^t-vicnt vers et d I'^cart de la matrice, 
dont la course a l'§ct.*t de II matrice est arr^tfe en position in- 
term§diaire par une but^e mobile pour determiner la position du 
poin^on dans la matrice correspondant a 1 'expansion de la galette, 
lo ncvement du poin^on a 1 ' §cart de la matrice €tant ensuite 
poursuivi en vue de r^alisei I'otiverture du moule. 

C'est ainsi qu'il est connu de longue date dc commander 
les d^placements du poin9on 3 I'aide d'une came, par I'interm^di- 
<iirc d'un org.inc do quldanc, unr partie du profil dc la car^e cons- 
tituent but^e pour I'organe de guidage du poin<;on lors du retrait 
brutal de celui-ci au cours dc la phase d'expansicn du riz. La 
rotation Jlt6rieure do la came provoque I'effacement de la partie 
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du profil constltuant but§e et commande un retrait compl6mcntaire 
du poin9on pour r^aliser I'ouvertue du moule, 

Les chocs r§p$t§s Ce I'organe de guidage du poin^on sur 
la came provoquent des d^t§riorations et une usure rapide de la 
came et de I'organe de guidage, entralnant des variations dans 
la position du poin^on dans le moule lors de la phase d' expansion 
de la galette. 

II a §galenent d§ja ^t§ propose, au brevet beige n** 
868 361, de remplaccr la came par un v§rin et une but§e capable 
d'arr^ter temporairement le mouvement de va-et-vient du poin^on 
dans le position correspcndant a la phase d'expansion de la galet- 
te, Etant donn§ que l*arr§t du poingon doit §tre r§alis^ temporai- 
rement dans une position interm^dlaire r ce dispositif comporte 
n§cessairement une but§e escamotable, c'est-S-dire mobile, dont 
les organeF de liaison i un chassis ou support fixe (articulations, 
glissi&res ou autres) , sont soumis & des contralntes entralnant 
une usure rapide des organes de liaison de la but§e au chSssis, 
et done des variations dans la position de la but§e au cours des 
fabrications successives, entralnant §galement des variations dans 
la position du poin^on dans le noule lors de la phase d' expansion 
de la galette. 

La pr6sente invent±)n a pour objet de remSdier S ces in- 
conv^nients en pr^voyant un dispositif pour la fabrication de 
galettes de c§r§ales, notar'-n'^nt de riz, dans lequel I'arrSt du 
poin^on en position d'expansion de la galette est realise de mani- 
dre fiable dans une position invariable. 

Ce but est atteint suivant 1* invention en pr§voyant un 
dispositif pcur la fabrication de galettes de c€r§ales expans§es, 
notamment de riz, qui comprend cfe mani^re connue un noule constitu§ 
d'un poin^on et d'une matrice pourvue d*un moyen de chauffage, 
un moyen d ' actionner.ent du poin^on suivant un mouvement de va -et- 
vient vers et d I'^cart de la natrice, une but€e pour arrfiter la 
course riu poin^on dans son -nouvenent S l*§cart de la matrice, dans 
une position oO le noule n'est pas encore ouvert, dispositif dans 
lequel la but^e est ur.e but^e fixe, et la matrice est mobile en 
va-et -vient, 

L' invent ten sera rioux comprise en se repcrtant A la 
description en m5mc temps qu'au dessin annexe, qui r prCsentC/ 
unlquement d titre d'ex rplc, divers modes de realisation de 1 ' in- 
v'^Ti-ion, dans iequel les figures 14 3 repr^sentent sch€matiquement 
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cn /^l^vatton ct partl-^llement en coupe trols modes de realisation 
different? du dlspositlf sulvant I'invention. 

Dans ces divers modes de realisation, les m€mes €l§ments 
nont deslqnCs par les mfimes nombrcs de rftffirence. 

C'est ainsi que, dans les trois modes de realisation 
rcpr^scntCsr le dlspositlf comprend un bSti 1, forme de supports 
d'extremte 2, 3 relies entre eux par des tirants 4. Entre les sup- 
ports, ct paralieienent A ceux-ci, sont fixees des plaques de rcte- 
nue 3,6 d'organes do guidage 7, B, ainsi qu*une plaque 9 consti- 
tuisnt butee fixe. 

La plaque 5 est solidaire de I'organe de guidage 7, tra- 
verse ^ coulissement par une tige 10 solidaire A son extremite 
Infeneure d'une matrlce II, alors que la plaque 6 est solidaire 
do I'organe de guidage 8 traverse A coulissement par une tige 12 
solidaire 1 son extremite superieure d'un poin^on 13. 

La natrlce 11 et le poingon 13 constituent les deux 
elements d'un moule 14 destine a la realisation de galettes de riz 
oxp,in^C. 

La natrlce 11, le poin^on 13, les tiges 10 et 12 sont 
*;itu<r. sur le mene axe, appeie ci-apres axe des-eiements du moule, 
t f^rp'^ndlculalro aux supports 2 et 3. 

Pour la clarte de 1 'expose qui va suivre, il convient 
Anlcront de definlr les dlverses positions relatives occupees 
jir Irs deux elements du moule. C'est ainsi que I'on entend par 
"p-<;itlon d'expctnsion du rlz" la position de fermeture du moule 
!ir ; liiticllo le fond de la matrice est separe du sommet du poin- 
p.ir uha distance correspondant S l^epalsseur de la galette de 
rtz oxpmr.e, "position d 'egalisation du riz frais" la position de 

rr^ot iro du noule dans laquelle le jriz frais, reparti sur toute 
!i irf .-.- du poln^on, est amene sans pression au contact du fond 
». : \ riTlco, -position de comprejsion du riz" la position d9 
< - T . ? ir« '1 1 nou!c dans laquelle le riz frals est comprime par le 
t I v» c-^nt.ict du fond chauffe de la matrlce, "ouverture du 

* ,1.-" \^ position dans laquelle les elements du moule sont sepa- 
t' ! U-.t^ncr sufflsinte pour permettre I'evacuation de la 
!. ri/ # xp.ms'^ fornee, ct 1 ' allmertation d'une nouvelle 

I- s.^ rcp'^rtant plus particulldrement au mode de reali- 
..•i^.Ti 1.- 1 I fi ttiro I, la tige 10 est reliee A son extremite su- 
p/. i.-!t. pit pir. trtlrulation 15 a un bras 16 dont I'autre extrC- 
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mlt§ est pourvue d'nne roulette 17 se d§pla9ant sur ie support 2. 

Le pivotement du bras Ift autour de 1 ' articulation 15 est 
command^ par un v§rin pneumatique 18 de faible puissance, solidai- 
re du bSti 1, jusqu'a venir occuper une position de vcrrouillage 
centre un arr§t 19, position de verrouillage situ§e l§g§rement 
au-deia du point d ' intersection de I'axe des elements du moule 
avec le support 2. 

Un ressort de rappel 20est compriinfe entre la plaque 5 et 
un ^paulement 21 d l'extr6mit§ sup^rieure de la tige 10. 

La tige 12 est solidaire de I'organe d ' actionnement d*un 
v§rin pneumatique 22 de grande puissance et de faible course, ce 
v€rin 6tant par ailJeurs solidaire d'une tige de liaison 23 relive 
par une articulation 24 i un bras 25 pourvu ^ son autre extr§mit6 
d'une roulette 26. Le pivotement du bras 25 est command^ par un 
v§rin pneuinatique 27 de faible puissance^ et la roulette 26 roule 
ainsi sur le support 3 jusqu'S venir occuper une position de ver- 
rouillage centre un arr§t 28, position de verrouillage situ§e 
l^gSrement au-deia du point d ' intersection ds I'axe des §l€ments 
du moule avec le support 3. 

Le dispositif est agenc^ pour que le pivotement du bras 
16 jusqu'en position de verrouillage d€place 'a matrice 11 d'une 
course correspondant d la distance s^parant les positions d'ouver- 
ture du moule et d' expansion du riz, et que le pivotement du 
bras 25 jusqu'i sa position de verrouillage d^place le pojngon 
d'une course correspondant a la distance s§parant les positions 
d' expansion du riz et d ' 4galisation du riz frais* Ces deux mouve- 
ments sont acconplis en mettant en oeuvre des efforts r^duitS/ 
sans n§cessiter aucun travail de con;pression , et amSnent les dis- 
positif s d 'actionnement en position de verrouillage. L'on peut 
alors mettre en oeuvre le v6rin pneumatique de grande puissance 
22 sur la faible course s^parant les positions d ' ^galisation du 
riz frais et de cori":pression du riz. L'expansion du riz est obte- 
nue de manl&re tr^s brutale en rel5chant la pression dans le 
v6rin 22 et simultan^ment en ramenant le bras 25 en-de^a de sa 
position de verroui llaqe . La chute du poin^on est arr^t^e au ni- 
veau d*:? la position d'expariior du riz, par le contact du fond 
dj v<rin 22 avec la bat4e 9 . De ce fait, aucune des articulations 
15 et 23 ne subit 'Jc choc lors la phase brutale d'expansion du 
riz, ot la -urfacc Je cont/ict du v€rin 22 avec la but€e 9 est suf- 
fisamment inportante pour ^vlter tout risque d deterioration de 
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ces §16ments- 

En se reportant maintenant au modo de realisation re- 
pr5sent4 en figure 2, la tige d ' actionnement 10 de la natrice 11 
est solidaire de la tige 29 d'un v6rin pneumatique de faible puis- 
sance 30. La matrice est en outre solidaire d'un plateau 31. 
Celui-ci coop^re avec des organes de blocage r§tractabl€s 32, 32* 
cormnand§s par dbs ^lectro-aimants 33, 33 'r et avec la plaque de 
retenue 5, pour assurer le blocage de la matrice en position abais- 
s^e . 

Par ailleurs, I'organe d' actionnement du v§rin pneumati- 
que 22 de grande puissance et de faible course est solidaire. 
coznme dans le mode de realisation de la figure 1, de la tige 12 
d'actionnement du poin^on 11. Ce v§rin 22 est d'autre part soli" 
daire d'un tambour 34 d'un frein d tambour 35. Ce tambour, en po- 
sition abaiss^e de I'ensemble v^rin 22-poin9on ?3, vient au con- 
tact de la plaque de butfie 9 et constitue I'organe en saillie coo- 
p^srant avec la plaque de but^e pour arrSter la chute du poin^on. 

La mont§e du tambour 34, et de I'ensemble v6rin 22-poin- 
qon 13 dont il est solidaire, est assur^e par un v6rin pneumati- 
que de faible puissance 36. 

Les v6rins de faible puissance 30 et 36 sent situ^s sur 
I'axe des §l§TTients du moule. 

Le fonctionnement de ce dispositif est le suivant. La 
matrice 11 et le plateau 31 sont abaiss^s de la position d'ouver- 
ture du moule jusqu'a la position d'expansion du ri;: (position 
representee au dessin) . Les elements de blocage 32, 32' sont 
alors amenes de la position retract6e, representee en pointilies, 
d la position engagee representee en traits pleins, sous 1 'action 
des eiectrc-aimants 33, 33', et assurent ainsi le verrouillage de 
la natrice en position abcissee. 

Le '^erin 36 soul^ve le tambour ainsi que I'ensemble 
verin-poin^on dont il est solidaire sur une distance correspondant 
^ la course du poin9on entre les positions d'expansion du riz et 
d ' egalisation du riz frais. Lorsque le poin^on .13 atteint sa posi- 
tion superieure, correspondant a la position d ' egal isat ton du riz, 
le frein d tambour 35 est actionne pour verrouiller 1 'ensenible 
verln 22-?oin9on 13 dans cette position. La natrice 11 et le tan- 
bour 34 etant verrouiiies, le verin 22 est actionne pour arener 
le poin^on dans Ic moule en position de compression du riz. 

Lors de la phase d'expansion du riz, la matrice 11 est 
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malntenue en position verrouill6er tandls que le v§rin 22 est 
sactiv6 et le freln \ tar^our 35 est brotalement d6verrouill^ - Le 
tambour 34 retombe alors en contact avec la but#e fixe 9, et le 
poin^on est brutalersent rarrn^ dan*; le mouie en position 'i'expan* 
sion du rl2. Evcntucllerent , le v6rin 36 peut §tre ramen€ en posi- 
tion inf^rieure d?s vcrroulllaqe du frein S tambOur 35* 

Enfln, si I'on se repcrte au mode de realisation de la 
figure 3, les -^cuvcrents de la matrlce 11 sont conunand^s par 
1' lnterr4diai rc de la tige 10, directcmtnt par un v6rln hydrauliqiE 
37 * tandis que les mouvements du poln^on 13 sont cownand6s, conme 
dans le mode de realisation de la flguro I, par 1* interm§diaire 
d'une tiao 12 et d'un organe de liaison 23 termini par une articu- 
lation 24. par un bras 25 pi*'otant 5 une extr^mite sur 1 'articula- 
tion 24 et sc d6pl£^ant S con autre extr^nite par 1 * intem§diaire 
d'unf* roulette 26* sur le support 3» Jusqu'A une position de ver- 
rouillagc centre un arr<5t 28. La position de verroulliage est 
Gltu^c qjclque peu au-dell de 1 ' I r.tcrsect ion de 1 'axe des elements 
du ro'jlc 2vec le dit support. 

Le> d^placer^ents du br-^s 25 vers la position de verrou- 
lliage sort obtenus par I'action d'un eiectro-alrant 38, tandis 
que les d6placements du bras 25 5 1 '§cart de la position de ver- 
rouillaao sont obtenus par I'action d*un eiectro-ainant 38'. 

Vn disque 2^, const! tuant un §paulcment sur la tige 12 
dont il est solidatre , ' coop^rc avcc la but^e 9 pour lir.iter la 
descente du poin^on 13, tandis que 1 *actionnenent du bras 25 jus- 
qu'a sa position de verroulliage entratne le d^placenent du poin- 
^on sur une distance correspondant d la course entre les positions 
de conpresslon du riz et d 'expansion du rtz. 

La matrice 11 est entraln€e par le v^rln hydraulique 37 
sur une distance correspondant & la somme de la course entre les 
position d'ouverture du noule et de fermeture du noule en position 
d 'expansion du riz et de la course entre les positions d'§calisa- 
tion dL riz et de compression du riz. 

Lfexpansion du riz est assurCe par le d^verrouil lage du 
bras 25 sous I'action de 1 ' €lectro-almant 38* et la chute brutale 
du ooir^on 13, linitee par le contact du disque 29 avec la but€e 9 • 

Le fait de r^partlr les mouvements entre les deux Ele- 
ments i:u noule perr.et de limlter le nouvcment du potn^on entre une 
position haute, correspondant d la fermeture du mcule en position 
de compression du riz et une position basse correspondant d la 
fen^eture du noule en position d 'expansion du riz, la position 
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basse du poin^on €tant d§termin§e par cooperation d'un organe 
en saillie avec une but^e fixe. 

De plus, lors de I'emploi de v§rins pneumat iques , le 
fait de dissocier les moyens moteurs en organes d ' actionnement 
de faible puissance, aqissant sur toute la course des elements 
du moule ne requ^rant pas 1 ' application de pre«;sion, et en organe 
de pression de grande puissance, agissant seulement sur la course 
entre les positions d' §galisatlon du riz et de compression du 
riz, permet de r^aliser de grandes Economies d'air comprim^, 

L' invention a §te d^crite et illustr§e ^ simple titre 
d'exemple nullement limitatif, et il va de soi que de nombreuses 
modifications p' uvent €tre apportfies S sa realisation sans s'§car- 
tor de son esprit. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif pour la fabrication de galettes de c6r6a- 
Ics expans^es, notamment de riz, comprenant un moule (14) consti- 
tu6 d'un poin^on (13) et d'une matrice (11) pourvue d'un moyen 

de chauffage, un moyen d'actionnement du poin^on (25, 22-36, 22) 
suivant un mouvement de va-et-vlent vers et ^ l'§cart de la ma- 
trice, une but§e (9) pour arr§ter la course du poinfon (13) dans 
son mouvement d I'^cart de la matrice, dans une position oCl le 
poin(jon coopdre encore avec la matrice pour r§aliser 1 'expansion 
de 1?. galette, caract€ris6 en ce que la but€e (9)estvine but§e fixe 
et la matrice (11) est mobile en va-et-vlent. 

2. Dispositif suivant 1, caract6ris6 en ce qu'il comprend 
des moyens d'actionnement (16, 25 - 30, 36 - 37, 25) pour 
assurer les d^placement dr ooin^on et de la matrice au plus sur 
la partie de leur course amenant le riz au contact des deux 61§- 
ments du moule, et des moyens de pression (22, 37) pour assurer le 
d^placement d'au moins I'un des €16ments du moule vers 1' autre 
sur la partie de la course des dits §l€ments correspondant d la 
compression du riz h l*§tat frais. 

3. Dispositif suivant 1 et 2, caract6ris§ en ce que le 
poln^on (13), la matrice (H), les noycns de pression (22, 37) 

et la but^c fixe (9) sont r ^axlaux, alors que les moyens d'action- 
nement (16, 25 - 30, 36-37, 25) du poin9on et de la matrice sont 
disposes, au moins en fin de course vers la position d'engagement 
des elements du moule, dans une position au moins sensiblement 
coaxiale d ccux-ci. 

4. Dispositif suivant I A 3, caract6ris6 en ce que la 
but#e fixe (9) est constitute par un filament fixe, perpendiculai- 
rc a I'axe de 1 'ensemble matrice-poln^on , perct d'un orifice 
coaxial d cet axe pcrmettant le passage d'un organe de liaison 
(23) entpe un des 6 laments du moule et le moyen d'actionnement 
correspondant, et coop6rant avec un orqane en saiUie (22, 34, 
39) solidalre de l*orqane do liaison dc I'tl-^ment du moule consi* 
d6r6 ot coaxial A .jelui-cl. 

5. Dispositif sulvcnt 14 4, caract^rls^ en ce que le 
moyen d 'act lonncmont (16, 25) d'un 61£ment (II, 13) du moule est 
constitut par un bras (16, 2^) articul^ d une extrtmltt (15, .'4 
f}*^ I'Al^monf <Jj noulo (M, H) conBid(r6, et roulant par 1 'autre 
'-/.♦r<-lty- : ;r :r r* f2, \) rpend I cu I a I 1 1 ';5xo den Mo- 
ments du nouW', nr. Ml'' ;jno position dc vcr roui 1 laqc sltu^^e 14gA- 
rr^mont-. nu-:\-'M (hi point '1 * 1 nt t»rsoct ion dc i •/ixo dos Moments du 
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moule avec ce support . 

6. Dispositif suivant 1 21 4 , caract§ris§ en ce que les 
moyens d ' actionnement des €l§raents du moule sont constitufes par 
des v^rins pneumatiques de faible puissance (30, 32) , coaxiaux 
aux ^l^ments du moule, et en ce que des moyens de verrouillage 
(3 2, 32' - 34, 35) coopdrent avec les 61§ments du moule et le 
moyen de pression, afin de maintenir les €l§ments du moule et le 
moyen de pression verrouill§s en fin de course des v§rins vers la 
position d' engagement des ^l^ments du moule. 

7. Dispositif suivant 6, caract§ris6 en ce que le moyen 
de verrouillage du poin^on cl l'extr§mit§ du v§rin (36) est un 
frein S tambour (35). 

8. Dispositif - suivant 15 4, caract§ris§ en ce que le 
moyen d 'actionnement de la matrice et le moyen de pression sont 
confondus en un v§rin hydraulique (37) commandant les d^placements 
de la matrice (11) . 

9. Dispositif suivant 1^7, caract^ris^ en ce que le 
moyen de pression est un v§rin pneumatique 3 faible course (22) 
solidaire du poin9on (13) . 

10. Dispositif suivant I'une quelconque des revendications 
pr6c§dentes, caract§ris§ en ce que I'organe en saillie coop^rant 
avec la but§e fixe est solidaire du poin^on, 

11. Dispositif suivant 9 et 10, caractgrisg en ce que le 
v^rin pneumatique h faible course (22) ccnsituant moyen de pres- 
sion est Cgalement utilis§ comme or'^ane en saillie coop^rant 
avec la but§e fixe (9). 

12. Dispositif suivant 7 et 10, caract6ris§ en ce que 
I'organe en saillie coop^rant avec la but§e fixe (9) est le tam- 
bour (34) du frein t tambour (35) constituant moyen de verrouil- 
lage t l'extr§mit^ du v6rin (36) constituant moyen d 'actionnement 
du poin^on. 

13. Disposi,tif suivant lO, caract^risS en rr que I'organe 
en Sci^llie coop^rant avec la but§e fixo '^''r-i^an epaulenent (39) 

de la tige tl2) coaxiale 5, et r^f^fee^ au poinqon. 

M. Galette obtenue a I'alde du dispositif suivant I'une 
quelconque des revendications pr§c6dentes, 

Bruxelleo/ le 29 dScentbre 1980. 
P. Pon. Michel DEKEYSER. 
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